
  

Тема 2. Склад роботів 
Зміст 

1. Склад, параметри та класифікація роботів.  
2. Маніпуляційні системи.  
3. Робочі органи маніпуляторів.  
4. Системи пересування мобільних роботів.  
5. Сенсорні системи.  
6. Пристрої управління роботів.  
7. Особливості побудови інших засобів робототехніки. 

 
 

Для одержання більш детальної інформації запрошуємо до аудиторних                
занять! 


