
Лаб. 9.  Реалізація методу backstepping для модельних нелінійних 

систем 
 

 

 

 

 

 
 



 
 

 

 



 

 
 

 



 

 

 

 

 

 
 

Завдання для самостійного виконання  

 

Визначити функцію керування  u=u(x1,x2), що забезпечує 

стабілізацію нульового розв’язка  системи та перевірити результат  
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