
Лекція 3 

 

Основні напрямки зниження динамічності металургійних машин 

 

• Максимально можливе спрощення кінематичних схем. 

• Раціональне розміщення приводів окремих механізмів у машинах з 

мінімальною довжиною приводних ліній. 

• Спрощення конструкцій механізмів шляхом застосування 

індивідуальних приводів на кожен механізм, крім трансмісій і муфт 

включення; впровадження компактних приводів типу двигун-редуктор; 

використання планетарних, хвильових і тому подібних передач; 

використання безредукторних приводів. 

• Більше широке впровадження гідро- і пневмоприводів, 

застосування комбінованих електрогідро- і пневмоприводів. 

• Застосування багатодвигунових приводів, що поліпшують 

динамічні характеристики й підвищують надійність. 

• Вибір на ЕОМ ще в стадії проектування оптимальних динамічних 

параметрів систем механізмів і машин. 

• Розробка нових кінематичних схем і приводів. 

Література [1, с.350-403]; [2, с. 71-73, 87-89]. 

 

 


