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ВВЕДЕНИЕ В ТЕОРИЮ УСТОЙЧИВОСТИ ДВИЖЕНИЯ 

Дается изложение основ теории устойчивости движения, базирующееся на 
общем курсе высшей математики для втузов. Основное внимание уделено 
наиболее аффективным методам исследования — прямому методу Ляпунова, 
исследованию устойчивости по уравнениям первого приближения и частотным 
методам. Отдельные главы посвящены исследованию устойчивости движения по 
структуре действующих сил, устойчивости неавтономных систем, в том числе 
систем с периодическими коэффициентами, и систем автоматического 
регулирования. 

Для студентов, аспирантов, преподавателей, инженеров и научных 
работников, изучающих и использующих теорию устойчивости движения в своей 
работе. 
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